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EndoPilot.
Silnik endodontyczny 1 lokalizator
wierzchotka w jednym.




Brasseler®, Komet®, Art2®, CeraBur®, CeraCut®,
CeraDrill®, CeraFusion®, CeraPost®, DC1®, DCTherm®,
Derminator®, FastFile®, F360®, F6 SkyTaper®, H4MC®,
OccluShaper®, OptiPost®, PolyBur®, PrepMarker®,
Procodile®, R6 ReziFlow®, TissueMaster®, TMC®,
TissueMaster Concept® i Visio-Soft® to zastrzezone
znaki towarowe Gebr. Brasseler GmbH & Co. KG.

Wymienione w tek$cie produkty i uzyte nazwy sa
cze$ciowo chronione prawem marki, prawem patentowym
i prawem autorskim. Brak specjalnego oznaczenia lub
znaku ® nie oznacza braku ochrony prawnej.

Materiat ten jest chroniony prawem autorskim.

Wszelkie prawa zastrzezone, réwniez w odniesieniu do
ttumaczenia, przedruku i powielania, w tym cze$ciowego.
Bez uzyskania pisemnej zgody wydawcy zadna cze$¢
niniejszego materiatu nie moze by¢ w jakiejkolwiek
formie (fotokopia, mikrofilm lub innym sposobem)
reprodukowana lub przetwarzana za pomoca systemoéw
elektronicznych.

Zastrzega sie mozliwo$¢ zmiany produktu i koloru oraz
wystapienia btedow drukarskich.

Stan z pazdziernik 2019
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Skuteczne i bezpieczne poszerzanie kanatu korzeniowego.

Kompletne rozwigzanie przyjazne dla
uzytkownika: idealne potaczenie silnika
endodontycznego i lokalizatora wierz-
chotka Silnik endodontyczny z kontrolg
momentu obrotowego i liczby obrotow
zapewnia skuteczne poszerzenie kanatu
korzeniowego. Posiada on takze wbudo-
wany bardzo nowoczesny lokalizator wierz-
chotka. Dzieki w petni izolowanej elektrycz-
nie katnicy mozliwe jest dokonanie
doktadnego pomiaru dtugosci w czasie rze-
czywistym. Poprzez wykorzystanie aktual-
nej pozycji pilnika mozliwe jest precyzyjne

kontrolowanie i tym samym zapewnienie

maksymalnego bezpieczenstwa.

Zapisana biblioteka pilnikow zawiera
informacje o pilnikach F360, F6 SkyTaper
i pilnikach Procodile oraz innych syste-
mach pilnikéw. Poza tym uzytkownik moze
samodzielnie stworzyé i zapisa¢ wtasna

sekwencje.

Duzy i czytelny kolorowy ekran dotykowy
wielkosci 7 cali do obstugi menu. W ten
spos6b mozna szybko i tatwo znalez¢

niezbedne funkcje.

Dzieki niewielkiej ilosci miejsca potrzeb-
nego do ustawienia sprzetu, bezprzewodo-
wemu wigczaniu przy pomocy przetacznika
noznego i akumulatorom EndoPilot spraw-
dza sie bardzo dobrze w codziennej prak-

tyce kliniczne;j.

e 7 calowy kolorowy wyswietlacz
dotykowy

* Dzieki prostej funkcji uaktualnienia
za pomoca karty Micro SD zawsze
dostosowany do przysztych wymagan

* Nowoczesny, tadny ksztatt

* Wysokiej jako$ci metalowy uchwyt

i ostona na przewody
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Silnik endodontyczny
Bezpieczenstwo i skuteczno$¢ dzieki inteligentnej technice

Wydajny i wytrzymaty silnik endodontyczny Wiele innych silnikéw w tym miejscu przeta-
z kontrolg momentu obrotowego i liczby cza sie na obrét w lewo, co sprawia, ze
obrotéw. Pozwala na poszerzanie kanatu widry przemieszczane sg w kierunku wierz-
korzeniowego w sposéb komfortowy, chotka. Silnik endodontyczny reaguje inteli-
ekonomiczny i bezpieczny. Kolorowe diody gentnie zaraz po dotarciu do wierzchotka:
LED informujg o kierunku obrotu i granicy Nie przetacza sie on takze na obrét w lewa
momentu obrotowego lub pozycji wierz- strone tylko zatrzymuje na krétko i powoli
chotka. zaczyna obracac¢ sie znowu w prawo.

Po osiagnieciu wstepnie ustawionego
momentu obrotowego zatacza sie funkcja
Twist, ktéra zapobiega zablokowaniu pilnika
poprzez naprzemienny ruch w lewg i prawa
strone. Takze podczas obrotu w lewa strone
uruchomione zostaje ograniczenie
momentu obrotowego. Z tego tez wzgledu
silnik pracuje przy obrocie w prawa strone z
maks. 80% momentem obrotowym, tak aby
mogt jeszcze wykorzystaé dodatkowe 20%

przy ruchu w przeciwnym kierunku.

Dodatkowo silnik EndoPilot posiada ograni-
czenie momentu obrotowego po dotarciu
do wyznaczonej gtebokosci poszerzania.
Funkcja ta zwieksza bezpieczenstwo pod-
czas poszerzania w sasiedztwie wierzchotka
i zapewnia odprowadzenie widréw z kanatu

korzeniowego.
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Lokalizator wierzchotka

Najwyzsza kontrola dzigki precyzyjnemu okreslaniu dtugos$ci w czasie rzeczywistym

Specjalnie na potrzeby endodoncji opraco-
wano w petni izolowana elektrycznie kat-
nice. Dzieki tej katnicy mozliwe jest doko-
nanie precyzyjnego pomiaru dtugo$ci w
czasie rzeczywistym. Zapewnia to doktadne
kontrolowanie aktualnej pozycji pilnika i
tym samym gwarantuje maksymalne bez-
pieczenstwo. Katnica przekazuje sygnat z
lokalizatora wierzchotka bezposrednio do
pilnika, co pozwala wyeliminowa¢ prze-
szkadzajacy zacisk kontaktowy. Dzieki pet-
nej izolacji silnika i katnicy wyeliminowano
btedy pomiarowe, na przyktad spowodo-

wane przez kontakt z btona $luzowa.

Precyzyjny elektroniczny pomiar dtugosci
wedtug metody impulsowej pozwala na
doktadne okreslenie dtugosci poszerzenia.
Dzieki szybkiej analizie sygnatu pomiar
wierzchotka wykonywany jest podczas

poszerzania w czasie rzeczywistym.

Gteboko$¢ poszerzenia mozna zmienié
przesuwajac na ekranie dotykowym linie
poszerzania (poprzeczna kreska na symbolu
wierzchotka).

Lokalizator wierzchotka mozna wykorzystaé

do okreslania dtugosci takze pracujac z uzy-

ciem pilnikéw recznych i zaciskiem pilniko-

wym - bez silnika endodontycznego.

Wszystkie funkcje EndoPilota mozna wybraé
przy pomocy przejrzystego wyswietlacza
dotykowego. Jego obstuga jest prosta i intu-
icyjna. Wartosci wprowadzane sa bezpo-

$rednio na wy$wietlaczu.

Wystarczy lekkie dotkniecie palcem i Endo-
Pilot wybiera automatycznie kolejny pilnik

w ramach zdefiniowanej sekwencji pilnikdw.
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Ulubione - biblioteka pilnikéw

Menu Ulubione daje mozliwo$¢ wybrania z
licznie zapisanych juz systemoéw pilnikéw 5
ulubionych. Zaleta takiego rozwigzania jest
mozliwo$¢ natychmiastowego wykorzystania
najczesciej stosowanego systemu pilnikéw.
Ulubiony system pilnikéw mozna wybraé¢ w

punkcie menu ,Systemy pilnikdw”.

W bibliotece pilnikdéw zapisane zostaty
F360, F6 SkyTaper i Endo ReStart firmy
Komet a takze prawie wszystkie inne sys-
temy pilnikéw wraz z odpowiednimi danymi

(liczba obrotéw, moment obrotowy itp.).

Nowe systemy pilnikéw mozna bardzo tatwo
zainstalowa¢ poprzez aktualizacje. EndoPi-
lot posiada pamig¢ wystarczajaca do zapi-
sania 1000 réznych systemdéw pilnikow

wraz z odpowiednimi parametrami.

MyFile - wtasna sekwencja

indywidualnie ustawiana

Funkcja ,,MyFile* pozwala na indywidualne
tworzenie i zapisywanie wtasnej sekwencji.
W tym celu mozna wybra¢ poszczegblne
pilniki wraz z ich warto$ciami z biblioteki i
zapisa¢ sekwencje dzieki funkcji ,,MyFile*.
Liczba obrotéw i warto$ci momentu obroto-
wego zostang automatycznie zatadowane z
biblioteki pilnikéw. Oczywiscie uzytkownik
moze w kazdej chwili zmieni¢ zapisane war-
tosci dotyczace liczby obrotéw i momentu

obrotowego.

EP0014.000
EndoPilot
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Zalety - przeglad:

Silnik endodontyczny i lokalizator
wierzchotka w jednym

Nowoczesny, tadny ksztatt

Silnik i katnica w petni izolowane
elektrycznie

7 calowy kolorowy wy$wietlacz
dotykowy

Bezprzewodowy przetacznik nozny
Dzieki prostej funkcji uaktualnienia
za pomocg karty Micro SD zawsze
dostosowany do przysztych wymagan
Praca akumulatoréw (czas tadowania
okoto 9 godzin, czas pracy akumulato-
réw bez tadowania okoto 16 godzin)

Wysokiej jakosci metalowy uchwyt
i ostona na przewody

Biblioteka pilnikéw z wieloma
zapisanymi juz systemami pilnikdw
Mozliwos¢ ustawienia indywidualnych
sekwencji

Przejrzyste menu i prosta obstuga
Doktadny pomiar dtugosci w czasie
rzeczywistym dzieki opatentowanej
metodzie pomiaru impulsowego
Mozliwo$¢ recznej zmiany dtugosci
poszerzania przy lokalizatorze
wierzchotka

Silnik zatrzymuje sie po uzyskaniu
dtugos$ci poszerzania

Redukcja momentu obrotowego

w poblizu wierzchotka
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ReFlex.

Ruch, ktory mysli
razem z Toba.

ReFlex zapanowato nad sitg skrecania

pilnikéw, zminimalizowato ryzyko ztamania.

ReFlex to opatentowany wzorzec ruchu w
lewa strone w silniku EndoPilot, ktéry zostat
opracowany wytacznie dla systemu Proco-
dile i otwieraczy recyprokalnych. taczy on
w sobie w inteligentny sposdb zalety ruchu
obrotowego i recyprokalnego. ReFlex ustala
na podstawie momentu obrotowego zazna-
czonego na trzonku instrumentu site skre-
cania, jaka oddziatuje na instrument.
Metoda ta pozwala ustali¢ obszar pilnika,

ktéry jest obciazany.

ReFlex obraca sie w cato$ci i dzieki prawie
niewyczuwalnym przerwom pomiarowym
kontroluje naprezenie i obcigzenie pilnika
momentem obrotowym. Naprezenie to
skrecenie instrumentu przy zakleszczeniu
sie koncowki. Sterowanie na podstawie
momentu obrotowego i skrecenia oblicza,
w ktérym miejscu - w obszarze korony,
Srodkowym czy tez wierzchotkowym instru-
ment jest obcigzony i dopasowuje ruch
silnika indywidualnie w zalezno$ci od
ustawionego trybu.

Takie inteligentne réznicowanie pozwala na
optymalnie dopasowane uzywanie pilnikow.
Ryzyko ztamania pilnika zostaje zminimalizo-
wane. Jednocze$nie silnik przy matym
obcigzeniu pilnika nie wykonuje zadnych
aktywnych ruchéw wstecz. W ten sposéb
widry zostaja optymalnie odprowadzone z
kanatu. ReFlex zwieksza tym samym nie
tylko bezpieczenstwo, lecz takze skutecz-

nos¢ leczenia kanatowego.

Ruchy ReFlex mozna stosowa¢ w dwoch
réznych trybach. ReFlex smart jest znacz-
nie bardziej czuty podczas skrecenia. Bez-
pieczenstwo jest w tym przypadku bardzo
duze. ReFlex dynamic pracuje bardzo
szybko i tym samym jest skuteczny podczas
poszerzania kanatu. W przypadku skompli-
kowanych konfiguracji kanatow mozna w
kazdej chwili zmieni¢ tryb pracy. Zaleca sie
stosowanie obu rodzajéw ruchu w zalezno-

$ci od sytuaciji.

Procodile smart | Procodile dynamic

100%0




ReFlex dynamic.
Maksimum skutecznosci.
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W przypadku trybu ReFlex dynamic na
pierwszy plan podczas poszerzania wysuwa
sie skutecznos¢. Dopiero od okreslonej
wartos$ci skrecenia silnik zaczyna wykony-
wacé krotkie ruchy wstecz, aby odcigzy¢
instrument. Dzieje sie tak niezaleznie od
tego, w ktérym miejscu pilnik jest obcia-
zony. Potem nastepuje szybkie przetaczenie
na kierunek ciecia. Wartosci momentu
obrotowego i predkosci sg ustawione znacz-
nie wyzej niz w przypadku trybu ReFlex
smart. Przy pomocy trybu ReFlex dynamic
poszerzanie kanatéw korzeniowych jest tym

samym bardzo szybkie i skuteczne.

Zalety:

* ruch w kierunku $cinania z krétkimi
przerwami zapewnia optymalne
odprowadzenie wiorow

e bardzo szybka i skuteczna praca

* idealny dla prostych ksztattow kanatow

* skuteczno$é poréwnywalna z ruchem

petnym

‘S

e Przerwa pomiarowa
[niewielkie obciazenie
lub brak]

4= szybki ruch do przodu

ReFlex dynamic | Niewielkie obcigzenie lub brak

N

ees Przerwa pomiarowa
[obciazenia]

=> ruch w tyt
4= szybki ruch do przodu

ReFlex dynamic | Obcigzenie
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ReFlex smart.
Maksimum czutosci.

W trybie ReFlex smart silnik EndoPilot
zaczyna pracowacé, niezaleznie od obszaru
obcigzenia pilnika - w odcinku koronowym,
$rodkowym lub wierzchotkowym - znacznie
delikatniej. Jezeli pilnik znajduje sie w cze-
$ci wierzchotkowej, wéwczas silnik pracuje
z matg predkoscia. W przypadku zakleszcze-
nia silnik reaguje delikatnym ruchem odcia-
zajacym. Jezeli natomiast zakleszczenie
nastapi w czesci koronowej, silnej czesci
pilnika wéwczas silnik zaczyna pracowac z
wieksza predkoscia. Ruchy ReFlex smart to
w zalezno$ci od potrzeby, czyli obciazenia w
kanale korzeniowym, ruch ostrozny i deli-
katny albo tez skuteczny i szybki.

Zalety:

* zwiekszone bezpieczenstwo
i delikatny sposéb pracy

¢ idealny dla bardziej ztozonego
ksztattu kanatéw dzieki delikatnemu
uzyciu w przypadku duzych sit
skrecenia instrumentu

* inteligentne poszerzanie kanatu korze-
niowego w zaleznosci od obcigzenia

* delikatnie, w razie potrzeby skutecznie

i szybko, jezeli to mozliwe
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[mate obciazenie [obciazenie]
lub brak] :

4= delikatny ruch =) ruch wstecz
do przodu 4= delikatny ruch
do przodu
ReFlex smart |Mate obcigzenie lub brak ReFlex smart | Obcigzona kohcéwka
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Procodile smart 3%

rzerwa pomiarowa b e Przerwa pomiarowa

== odcigzenie

N

eee Przerwa pomiarowa
[obciazenie]

=) ruch wstecz
4= ruch do przodu

—

4 J
Procodile smart | Procodile dynamic|

ReFlex smart | Obcigzona cze$¢ Srodkowa

eee Przerwa pomiarowa
[obciazenie]

=) ruch wstecz
4= szybki ruch do przodu

ReFlex smart | Obciazenie cato$ci
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Akcesoria.

Katnica - w petni izolowana

Katnica w petni izolowana elektrycznie

zostat opracowana specjalnie na potrzeby
leczenia endodontycznego. Nie ma potrzeby

uzywania dodatkowych zaciskéw kontakto- ) Przewéd wierzchotkowy -

wych lub folii ochronnych, poniewaz sygnat \\i w petni rozktadany

lokalizatora wierzchotka przenoszony jest \ Precyzyjne elektroniczne okreslenie dtugo-
bezposrednio poprzez katnice do pilnika. \\\\ $ci mozliwe jest z jednej strony bezposred-
Dzieki petnej izolacji silnika i katnicy wyklu- Y nio za pomoca katnicy lub poprzez zgtebni-
czone zostaty btedy pomiarowe. \ kowanie przy pomocy zacisku.

Opatentowany zacisk mozna sterylizowaé
parowo i kilkoma ruchami roztozyé go w
celu czyszczenia zgodnie z wytycznymi

Instytutu Roberta Kocha.

€

Przetacznik nozny -

bezprzewodowy z bluetoothem e ‘

Urzadzenie wyposazono w elegancki X

przetacznik nozny. Obstuga bezprzewodowa ]
utatwia znacznie prace.
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Typ

Zasilanie'

Akumulatory
Elektryczna klasa ochronnosci
Wyj$cie

Stosowanie

Liczba obrotow
Moment obrotowy

Klasa urzadzenia

Klasa szczelnosci IP

Klasa produktéw medycznych UE

Warunki otoczenia
dla pracy:
Dla transportu:

Waga

Wymiary

Czas tadowania akumulatoréw
Czas pracy ciagtej bez tadowania

Baterie do przetacznika noznego

Zastrzegamy sobie prawo do zmian technicznych!
"Nie nalezy stosowac zadnych innych zasilaczy. Zasilacz wptywa na bezpieczefstwo pracy urzadzenia.

EndoPilot

Wejscie: 100-240 V/AC (50-60Hz)

Wyjscie: 12 V/1,25 A/DC oder 12 V/1,5 A/DC Zasilacz
zgodny z IEC 60601 dla urzadzen medycznych (uzywac
tylko oryginalny zasilacz do EndoPilot) urzadzenie
regularnie tadowac, przynajmniej co 6 miesiecy

Akumulatory Li-lon, 7,2 V, moc: 48 Wh
Il
maks. 3 V/5 Alub 12 V/1,25 A (prad staty)

Urzadzenie przeznaczone do pracy krétkotrwatej silnik
30 sekund przy petnym obciazeniu 1/minuta przerwy

200-1.000 min™" +/-10%
0,2-5 Ncm +/-10%

Klasa zgodna z EN 60601-1: Stosowanie Typ BF Urzadzenia
nie wolno uzywac w obszarach z zagrozeniem wybuchem.
Urzadzenie nalezy trzymac¢ z daleka od materiatéw tatwopalnych.

IP31 EndoPilot i przetacznik nozny
IP40 zasilacz

Ila

Cisnienie powietrza 800 hPa do 1060 hPa
+15°C bis +40 °C/wilgotnos¢ powietrza: 20-80%, brak skraplania
-15°C bis +60 °C/wilgotno$¢ powietrza: 20-80%, brak skraplania

1450 g EndoPllot panel sterujacy
19cm x 20,5cm x 17,5¢cm

okoto 9 godzin

okoto 16 godzin

2 baterie 1,5V AAA
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